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 Αλλαγή κλίμακας χρόνου: 
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 Ολοκλήρωση στο πεδίο του χρόνου: 

 

Ιδιότητα 8:

∫
∞

=





s
dwwF

t
tfL )()(

 Ολοκλήρωση στο πεδίο της συχνότητας: 
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 Συνέλιξη στο πεδίο του χρόνου: 
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 Περιοδική συνάρτηση   f(t)=f(t+T) 
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Μοναδιαία βηματική απόκριση δευτεροβάθμιου συστήματος 
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Εξισώσεις κατάστασης 
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Επίλυση (μιγαδικό πεδίο) 
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Πίνακας παρατηρητικότητας:   
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Κανονικές μορφές εξισώσεων κατάστασης.            
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1η κανονική μορφή 
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2η κανονική μορφή 
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Μετασχηματισμός Διαγραμμάτων Βαθμίδας Αρχικό διάγραμμα Ισοδύναμο Διάγραμμα 

1.  Μετακίνηση αθροιστή πίσω από ΔΒ 

  

2.  Μετακίνηση αθροιστή μπροστά από ΔΒ 

  

3. Μετακίνηση σημείου λήψης  πίσω από ΔΒ 

  

4. Μετακίνηση σημείου λήψης  μπροστά από ΔΒ 

  

5. Απαλοιφή ΔΒ από την ανάδραση 

  

6. Απαλοιφή βρόχου ανάδρασης 
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